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第一节 重要提示
1 本年度报告摘要来自年度报告全文， 为全面了解本公司的经营成果、 财务状况及未来发展规

划，投资者应当到 www.sse.com.cn网站仔细阅读年度报告全文。
2 重大风险提示
（一）特别风险提示
1、业绩大幅下滑或亏损的风险
报告期内，公司营业收入较上年同期下降 89.37%、扣除与主营业务无关的业务收入和不具备商业

实质的收入后的营业收入较上年同期下降 89.52%， 归属于上市公司股东的净利润较上年同期下降
140.41%、归属于上市公司股东的扣除非经常性损益的净利润较上年同期下降 211.32%，除由于本报
告期亏损造成的基本每股收益、稀释每股收益、扣除非经常性损益后的基本每股收益及其他收益相关
财务指标下降外，不存在其他财务指标的重大不利变化。

1）2023年业绩下滑及亏损的原因
（1）公司目前阶段的销售受产业链配套关系影响引起业绩波动
我国军工行业高度集中的经营模式导致军工企业普遍具有客户集中的特征。 公司客户集中度较

高。根据产业链配套关系，公司作为三级配套单位需要向二级配套单位提供惯性导航系统。自 2022年
年末开始，公司上级配套单位的部分配套厂商出现了产能供应短缺，不能满足产业链的整体需求，导
致上级配套单位对公司的产品采购需求下降，2023年度签订的合同订单量较少， 公司 2023 年主营业
务收入规模及产品毛利率下降较大，造成公司本期业绩亏损。

（2）公司在研产品尚未形成批量销售
公司主要客户为军工集团所属科研院所及企事业单位等；军方型号产品研制需经过立项、方案论

证、工程研制、设计定型与生产定型等阶段，从研制到实现销售的周期较长。 作为高端武器装备的配套
供应产品，公司研发的产品需通过军方鉴定并定型。 当公司产品应用的武器装备通过军方鉴定并定型
后方可批量生产并形成销售。 目前阶段公司与多家总体单位合作的多款产品尚处于科研阶段，未形成
批量收入。

2）公司主营业务、核心竞争力未发生重大不利变化
（1）公司主营业务未发生相关变化
公司始终以科技强军为己任，致力于研究和发展适应复杂战场环境的中高精度惯性导航、精确制

导与控制技术。 公司主要从事惯性导航系统及其核心部件的研发、生产和销售，并基于自有技术为客
户提供导航、制导与控制系统相关技术服务。 公司的主要产品及服务包括惯性导航系统、惯性导航系
统核心部件、其他零部件和技术服务等，产品主要用于远程制导弹药等武器装备。 公司主营业务未发
生变化。

（2）公司核心竞争力未发生重大不利变化
①公司以原北京理工大学惯性导航与控制团队研究人员为核心， 拥有包括多名博士在内的高素

质研发团队。 公司研发团队核心技术人员主导或参与研发的导航技术产品曾获国防科学技术一等奖、
国防科学技术进步二等奖等国防军工奖项。

②公司拥有 14项发明专利、33 项软件著作权，实用新型专利 11 项，形成了 16 项核心技术，并成
功实现科技成果转化产业化落地。 公司攻克了高动态载体导航控制技术、多种传感器误差精确建模与
补偿技术、动基座快速传递对准技术、SINS/GNSS 多源信息融合技术、复杂环境下载体导航抗干扰技
术等大量导航控制领域核心技术，承担多个型号项目的科研与生产任务，在行业中具备较强的技术优
势。

③公司目前定型的惯性导航系统产品用于我军现役武器装备，且部分产品定型时间较短，由于军
队对军事装备的技术稳定性和国防体系安全性有较高要求，基于武器装备稳定性、可靠性考虑，无特
殊原因不得更改技术图纸已确定的供应商，因此上述定型产品未来预计将会持续产生采购需求。

公司团队优势明显，技术能力较强，多款惯性导航系统产品已定型，公司核心竞争力未发生重大
不利变化。

3）公司所处行业情况
惯性导航技术是军事领域最重要的核心通用技术之一， 惯性导航的发展水平直接影响了一个国

家武器装备的先进性。 该技术对提升我国武器装备的先进性，实现精准的军事打击具有至关重要的作
用，我国将会长期增加惯性导航技术的研发力度。 公司所处的军用惯性导航领域不存在产能过剩、持
续衰退和技术替代等情形。

4）公司持续经营能力未发生重大不利变化
公司团队深耕惯性导航与控制领域三十余年， 产品在远程精确制导弹药等多型核心武器平台中

得到广泛应用，建立了良好的客户口碑，积累了丰富的客户资源。
公司主要产品惯性导航系统主要应用于远程制导弹药，已定型的 **51、**51A和 **51B型惯性导

航系统均为相关配套装备的唯一供应商，技术处于国内先进水平。 因此，随着公司下游客户的其他配
套厂商产能的逐渐恢复，预计 **51系列惯性导航系统的订货合同会陆续签订。

公司积极投入研发，大力提高新产品开发力度，持续拓展产品应用领域，多个产品处于科研、竞标
或小批量生产阶段。

综上，未来随着公司已定型产品订单逐步恢复及在研型号项目定型并量产销售，公司业绩预计会
逐步提高。

5）对公司具有重大影响的其他信息
公司本期业绩亏损属于受产业链配套关系影响形成的短期业绩波动，公司主营业务未发生变化，

核心竞争力和持续经营能力未发生重大不利变化。 根据产业链配套关系，公司作为三级配套单位需要
向二级配套单位提供惯性导航系统。 自 2022年年末开始，公司上级配套单位的部分配套厂商出现了
产能供应短缺，不能满足产业链的整体需求，导致上级配套单位对公司的产品采购需求下降，若未来
公司产品下游客户的其他配套厂商产能恢复不及预期， 导致公司下游客户对公司产品的需求订单无
法或延期签订，或已签订、尚未签署的合同签署后履约进度延后，或未来公司主要客户流失，或公司新
客户开拓情况不及预期，则可能造成公司签订的合同订单量较少，收入规模及产品毛利率下降较大，
将会继续导致公司业绩大幅下滑或亏损的风险。

2、退市风险
2022年年末开始，公司上级配套单位的部分配套厂商出现了暂时性的产能供应短缺，导致上级配

套单位对公司的产品采购需求亦出现了阶段性的下降。 公司 2023 年度实现营业收入 2,175.04 万元，
归属于上市公司股东的净利润-2,254.94万元， 归属于上市公司股东的扣除非经常性损益之后的净利
润为-4,416.12万元。根据《上海证券交易所科创板股票上市规则》的规定：上市公司若最近一个会计年
度经审计的扣除非经常性损益之前或者之后的净利润为负值且营业收入低于 1 亿元， 或者追溯重述
后最近一个会计年度扣除非经常性损益之前或者之后的净利润为负值且营业收入低于 1 亿元， 上海
证券交易所将对其股票实施退市风险警示。 公司股票将在 2023年年度报告披露后被实施退市风险警
示。 若未来公司下游客户的其他配套厂商产能恢复不及预期，导致公司下游客户对公司产品的需求订
单无法或延期签订，或已签订或尚未签署的合同签署后履约进度延后，或未来公司主要客户流失，或
公司新客户开拓情况不及预期导致公司 2024 年年度报告披露的财务数据再次出现前述规定情形或
《上海证券交易所科创板股票上市规则》规定的其他退市情形，上海证券交易所将对公司股票启动退
市程序。

（二）公司已在本报告“第三节管理层讨论与分析”之“四、风险因素”中详细披露了可能面对的除
上述风险外的其他风险，提请投资者注意查阅。

3 本公司董事会、监事会及董事、监事、高级管理人员保证年度报告内容的真实性、准确性、完整
性，不存在虚假记载、误导性陈述或重大遗漏，并承担个别和连带的法律责任。

4 公司全体董事出席董事会会议。
5 信永中和会计师事务所（特殊普通合伙）为本公司出具了标准无保留意见的审计报告。
6 公司上市时未盈利且尚未实现盈利
□是 √否
7 董事会决议通过的本报告期利润分配预案或公积金转增股本预案
不进行现金分红，不送股，不以资本公积金转增股本。
8 是否存在公司治理特殊安排等重要事项
□适用 √不适用
第二节 公司基本情况
1 公司简介
公司股票简况
√适用 □不适用

公司股票简况

股票种类 股票上市交易所及板块 股票简称 股票代码 变更前股票简称

人民币普通股（A股） 上海证券交易所科创板 理工导航 688282 不适用

公司存托凭证简况
□适用 √不适用
联系人和联系方式

联系人和联系方式 董事会秘书（信息披露境内代表） 证券事务代表

姓名 沈军 国辉

办公地址 北京市大兴区瑞合东一路 1号 北京市大兴区瑞合东一路 1号

电话 010-69731598 010-69731598

电子信箱 bnct@bitnavi.cn bnct@bitnavi.cn

2 报告期公司主要业务简介
(一) 主要业务、主要产品或服务情况
公司以科技强军为己任，致力于研究和发展适应复杂战场环境的中高精度惯性导航、精确制导与

控制技术。 公司主要从事惯性导航系统及其核心部件的研发、生产和销售，并基于自有技术为客户提
供导航、制导与控制系统相关技术服务。 公司的主要产品及服务包括惯性导航系统、惯性导航系统核
心部件、其他零部件和技术服务等，产品主要用于远程制导弹药等武器装备。 公司在立足军工的同时
逐步向民用领域拓展市场，已研发出适用于无人机、无人船、自动驾驶、能源勘采、测绘等各类应用场
景的导航产品，在无人机、采煤机上的应用已形成销售订单。 其他民用产品主要是用于教学及研究工
作的惯性导航产品、图像导引头及仿真测试设备等，规模较小。

(二) 主要经营模式
公司主要从事惯性导航系统及其核心部件的研发、 生产和销售， 并基于自有技术为客户提供导

航、制导与控制系统相关技术服务。 公司拥有独立、完整的采购、生产、销售与研发体系，形成了稳定的
经营模式。

1、盈利模式
公司主要通过向客户销售惯性导航系统、惯性导航系统核心部件、其他零部件等产品及提供技术

服务实现收入，盈利模式无重大变化。
2、采购模式
出于军品质量管控要求，公司建立了完善的采购管理制度。 公司制定并定期更新《合格供应商名

录》， 实行供应链管理， 严格采用“供应商甄选→技术沟通/质量确认→市场询价/比价→签订采购合
同→验收入库”的采购流程。 在产品研发定型过程中，公司即开始选择供应商，首先根据销售、研发等
部门确定的采购品规格、数量及服务需求，在公司《合格供应商名录》中甄选供应商并进行询价/比价，
确定供应商；在后续的研发、生产过程中，由采购部根据生产部制定的生产计划及仓库原材料库存情
况编制采购计划并负责自主采购；军方产品定型后，主要供应商即随之确定。 对于军方定型产品，供应
商需进行供方资质评估，并获得军代表确认。 如需对个别供应商进行调整，均需报军方审批。

报告期内，公司采购模式无重大变化。
3、生产模式
公司采用“以销定产”的订单式生产模式，根据订单安排采购、生产工作。 公司接到客户订单后，组

织召开合同评审，评审公司各环节是否满足合同履行的要求，评审通过后，与客户签订合同，并交由相
关部门编制生产计划、采购计划、外协计划。 采购部门根据计划采购原材料和配套件，采购的部件经质
检人员验收合格后办理入库。 对于定型产品，生产车间按照既定的生产工艺流程组织生产与调试，并
由质控负责人全程负责原材料进厂检验、 产品生产制造过程中的工序检验、 以及产品最终的出厂检
验，成品经公司质检部门和军代表（军品生产）检验合格后入成品库，由市场部根据合同约定和客户需
求组织发货。

报告期内，公司生产模式无重大变化。
4、研发模式
公司研发项目主要包括基础技术研究、竞标项目产品研发和储备项目研发。 公司根据军工行业的

研发过程制定了研发制度，研发程序一般分为方案设计阶段、工程研制阶段、设计定型阶段、生产定型
阶段，新产品研制按研制程序进行，明确划分研制阶段，提出各阶段的工作内容及要求。

科研项目立项由科技部负责立项评审，由技术委员会对项目进行最终审核并批复。 公司质量部负
责对公司科研项目在实施过程中质量管理体系相关规定的运行情况进行监督和检查， 视情况参与科
研项目的评审工作。

报告期内，公司研发模式无重大变化。
5、影响经营模式的关键因素、变化情况及未来变化趋势
公司根据多年的生产管理经验、技术实力、资金规模以及公司所处行业的特点和发展情况等采取

了目前的经营模式，其关键影响因素包括军方订单模式、产品研发与生产周期等。 报告期内，上述影响
公司经营模式的关键因素未发生重大变化，预计未来不会发生重大变化。

(三) 所处行业情况
1. 行业的发展阶段、基本特点、主要技术门槛
（1）行业发展阶段及特点
报告期内，公司主要产品及服务包括惯性导航系统、惯性导航系统核心部件、其他零部件及技术

服务。
在全球惯性技术领域，我国的惯性技术虽然起步晚，但是基于对国外惯性元件和仪表仿制、改进

到创新研发，经历了多年的努力，已经可以自行研制相应的器件，并且成功应用于国防领域和国民生
活领域中，但是目前与国外仍旧存在很大的差距。

1）惯性导航技术
惯性导航与制导控制行业属国家鼓励发展的高科技产业，其涵盖了光、机、电制造技术、精密测

量、微小信号处理、微小误差模型建立等关键技术，在军事及民用各领域有广泛应用。 惯性导航与制导
控制行业需要融合惯性导航、制导控制、运动控制、运动传感等领域的核心技术，属于新一代信息技术
与高端装备制造相融合的高新技术与战略性新兴产业，其下游应用领域主要为各型飞机、各型导弹、
远程火箭弹、制导炸弹、潜艇及水面舰艇、陆地战车等国防军事相关装备，此外也应用于各类航天器、
陆地与海洋勘探测绘、自动驾驶、手机、可穿戴设备、VR/AR设备等民用领域。 惯性导航及制导控制技
术是国防工业最重要的核心通用技术之一，对维护国家主权、统一和领土完整具有重大意义。

惯性导航不需要任何外来信息，也不向外辐射任何信息，仅依靠惯性导航系统本身就能在全天候

条件下，在全球范围内和任何介质环境中自主地、隐蔽地实时进行三维定位和三维定向。 因此，与卫星
导航技术相比较，惯性导航系统具有如下独特优势：隐蔽性好，不受外界电磁干扰的影响；可全天候、
全球、全时间地工作于空中、地球表面乃至水下；能提供位置、速度、航向和姿态角等运载体完备的运
行信息，产生的导航信息连续性好而且噪声低；数据更新率高、短期精度和稳定性好等。 虽然卫星导航
性价比高，但是卫星导航系统受制于天气、地理位置等因素的限制，惯性导航打破了这些限制，能够实
现全天候、全地形的自助导航，满足各类武器装备在复杂战场环境下的作战需求。 惯性导航和卫星导
航、惯性/卫星组合导航对比如下表所示：

比较项目 惯性导航 卫星导航 惯性/卫星组合导航

对卫星信号的依赖性 不依赖卫星信号 依赖于卫星信号 无卫星信号时惯性导航系统仍能
正常工作

工作时的隐蔽性 隐蔽性好， 不受外界信息干
扰 易受外界干扰 使用卫星导航时易受外界干扰

导航定位误差 误差随运动载体运行时间误
差不断积累 误差与运载体运行时间无关 惯性导航系统的误差可由卫星导

航系统修正

能否提供载体的姿态、航向信息 可提供载体的航向、 姿态信
息

单个终端无法提供载体航
向、姿态信息 能提供载体的航向、姿态信息

产品经济成本 较高 较低 中等

2）惯性导航产业链情况
惯性导航产业链的供给端主要分为器件制造、模块组装和软件设计、系统集成三个层级。 产业链

上游主要包括电子元器件、惯性器件和其他参考信息设备；产业链中游主要包括信息采集处理模块、
测量单元模块和卫星测姿模块， 以及对各模块进行系统集成和软件设计等工作； 产业链下游即需求
端，包括了军用领域和民用领域的各大终端客户。

产业链上游惯性器件研发和制造难度大，价值也相对较高。 目前我国在中低端陀螺仪层面已基本
实现了国产化，部分高端陀螺仪仍依赖进口。

产业链中游主要根据下游客户的需求， 对上游器件厂商生产的标准化惯性器件进行惯性技术测
试等相关工序，根据参数及目标工作环境调整惯性技术系统以对惯性器件进行纠偏、补偿等，集成相
关功能性芯片、基础元器件等工序，并选用适当算法、参数，开发适合客户行业及工作特点的软件，最
终集成为能够让下游终端用户直接应用的惯性技术产品。

产业链下游面对行业客户需求，满足军用、民用不同领域客户对惯性导航系统性能的要求。 惯性
导航技术作为国防关键技术，是武器装备信息化的主要支撑技术之一，是提高我军作战能力的关键因
素。 同时，随着惯性技术的不断发展，其在民用领域展现出巨大的发展空间，许多国家已将其应用到民
用航空、船舶、地面车辆、大地测量、地质勘探、海洋探测、气象探测、高层建筑、桥梁和隧道等诸多领
域。

不同领域使用惯性器件的目的、方法大致相同，但对器件性能要求的侧重各不相同。 从精度方面
来看，航天与航海领域对精度要求高，其连续工作时间也较长；从系统寿命来看，发射后无法更换或维
修的卫星、空间站等航天器要求最高，制导武器对系统寿命要求最短，但须满足长期战备的高可靠性
要求。

（2）主要技术门槛
陀螺仪和加速度计等器件是核心装置，在惯导系统领域中制造难度最大。
惯性导航领域核心技术主要集中在以下三方面：测量原理、惯性器件及制造工艺、计算机软硬件

技术。 早期惯性导航系统是以机械陀螺为核心、以模拟电路为主要硬件实现形式的机械框架平台式惯
性导航系统。 随着计算机硬件技术发展，硬件计算速度大幅度提高、存储容量进一步扩大，逐渐发展出
使用机械陀螺的捷联式惯性导航系统。 作为关键惯性器件，陀螺仪由机械式陀螺逐渐发展到光学陀螺
（即光纤陀螺和激光陀螺），取消了角速度测量传感器中的机械转子，大幅提升了惯性导航系统的测量
范围以及系统的数字化程度。 目前，激光捷联惯导系统和光纤捷联惯导系统分别占据高、中精度的应
用领域。 在可预见的未来，光纤陀螺惯导系统将向高精度方向发展，而激光陀螺惯导系统将向小型化
方向发展。

加速度计方面，我国惯性导航市场最为成熟的加速度计为 MEMS加速度计和石英挠性加速度计。
其中，MEMS加速度计多与 MEMS陀螺仪搭配使用，其设计和加工技术已经日趋成熟。 但是我国市场
70%以上的份额仍被产品性能更佳、价格更具备优势的国际龙头企业博世与意法半导体占据。 石英挠
性加速度计多用于航空、惯导平台等领域，因涉及国防安全，中国在该技术研发力度投入大，行业发展
成熟。

2. 公司所处的行业地位分析及其变化情况
（1）公司市场地位
公司核心管理团队自上世纪 90 年代起参与我国首个型号远程制导弹药导航控制模块的研发工

作，在国内首次解决了惯性导航系统长期免标定的技术难题，目前公司主要产品所应用的核心技术均
具备自主知识产权且权属清晰。 公司自主研发的惯性导航控制系统经过数十年的技术积累，得到军方
等客户的高度认可，产品广泛应用于复杂战场环境下的飞行器导航。

公司产品应用于我军多型现役远程制导弹药等武器装备， 在远程制导弹药用惯性导航系统领域
具有先进水平。 由于同行业公司主要从事军品业务，相关产品、应用范围均为保密信息，相关市场规
模、各企业市场占有率数据无法统计。

（2）公司技术水平
公司核心技术人员深耕惯性导航行业近三十年，在高精度、高可靠性研发领域不断努力，经过多

年的技术积累，截至本报告期末，公司累计获得发明专利 14 个，实用新型专利 11 个，软件著作权 33
个，形成了 16项核心技术。 公司产品惯性导航已用于陆军和空军制导弹药，并持续参与各军兵种新型
武器弹药的研发配套工作，在远程制导弹药领域处于国内领先地位。

（3）公司优势及劣势
与国内惯性导航行业主要企业相比，公司具有市场、客户资源、团队、技术及多款惯性导航系统产

品已定型等优势，但在人才及规模上存在一定劣势。
3. 报告期内新技术、新产业、新业态、新模式的发展情况和未来发展趋势
（1）惯性导航行业发展情况
我国惯性技术的发展从无到有，已取得很大进步，为我国航天、航空、航海事业及武器装备的发展

提供了关键的技术支撑。 因受材料、微电子器件、精密及微结构加工工艺等基础工业水平的制约，我国
转子式陀螺及 MEMS 惯性仪表与国际先进水平之间还有一定差距，体现在仪表的精度、环境适应性、
成品率及应用水平等方面。 在光学陀螺技术方面，国内激光陀螺研制从上世纪 70年代起步，经过多年
发展也已经达到国际先进水平，在飞机、火箭等多个领域得到成功应用。 在国内光纤通信和光电子器
件发展基础上，我国光纤陀螺发展较早，进步较快，目前光纤陀螺性能和应用均已达到国际先进水平。

1）惯性导航技术基础研究进步明显
近年来，在惯性导航系统方面，通过深入研究相关理论及误差机理，我国相关产品综合技术水平

近年来取得了显著进步，在许多领域得到了推广应用，今后还需在产品的环境适应性、产品一致性、参
数长期稳定性等方面不断改进，同时着力提高惯性仪表水平，加大对系统误差机理与建模、误差系数
精确标定、快速对准、先进导航算法与最优滤波等技术的研究力度，尤其是惯性导航/卫星导航深组合、
地磁场及重力场匹配定位等导航技术方面。

2）惯性导航技术向高性能、低成本和小型化方向发展
随着惯性技术不断发展，惯性仪表与惯性系统技术主要向着高性能、低成本和小型化方向发展，

分别满足战略武器的高精度需求、各种常规运载体导航及稳定平台的高动态与高可靠性需求、民用市
场的低成本与大批量需求等不同需求。

高性能体现在高精度和高可靠性。 其中，高精度的实现主要有赖于陀螺仪、加速度计等惯性部件
的精度提升以及标定、对准、滤波等技术和导航算法的不断优化，此外，与卫星导航系统的结合也能够
提升惯性传感器的校准、空中对准、高度通道的稳定等性能；高可靠性则有赖于弹载计算机和导航控
制系统的鲁棒性、环境适应能力及一体化整合设计。 民用产品低成本、小型化及大批量生产主要通过
MEMS惯性导航技术的发展来实现。

3）测试技术、新器件和新材料是重要研究方向
测试技术是准确标定惯性仪表及系统误差系数、提高惯性系统使用性能的关键技术，深入研究误

差机理、探索新的测试方法（如国外已有的系统全参数一体化测试方法等）并研制先进而精密的测试
设备，是惯性技术持续发展的重要基础和保障。 试验技术是验证、确认惯性技术产品性能的主要途径，
尤其是各类地面的精度或环境试验、实物/半实物仿真试验等，是确保航空、航天产品性能天地一致性
并最终完成任务的关键环节。 因此不断提高测试和试验技术水平是惯性技术发展的一个重要趋势。

采用新器件、新材料向来是提高惯性仪表及系统性能的重要手段，如比热、比刚度特性优异的铍
材的应用，使转子式陀螺和惯导平台系统的性能大幅提升；美国 GP-B 探测卫星用于验证广义相对论
效应，所用静电陀螺的球体采用纯天然熔融石英后，精度指标有数量级的提升；光纤陀螺目前正逐渐
采用光子晶体光纤等新材料。

4）惯性导航军用门槛较高
惯导产业的价值量和市场都较为集中。 目前大部分惯性导航核心部件已经实现了国产化，供给充

足，价格比较稳定，少部分高端产品仍依赖进口，面临较大管制压力。 在高端产品方面，我国与外国顶
尖产品的技术差距在不断缩小。 美国 Litton 公司、Honeywell 公司、法国 IXsea 公司研制的光纤陀螺精
度已优于 0.001°/h； 我国已自主开发出性能稳定的 0.01°/h 级光纤惯性系统和 0.001°/h 级激光惯性系
统。

下游的惯性技术的应用领域非常广， 覆盖军用和民用的多个领域。 民用市场的市场格局较为分
散，同质化竞争较为激烈；军用市场方面，惯导技术广泛应用于导弹、无人机、舰船、车辆等领域，市场
格局相对集中，但受技术实力、采购体系、资质的限制，这些领域的装备主要由中航工业、中船集团、兵
器集团、航天科技、航天科工等军工集团旗下的科研院所进行研制和生产。

（2）惯性导航领域未来发展趋势
1）解放军军费开支保持增长态势，军工行业处于快速发展期
目前我国军费开支保持较快增长，但与世界主要国家相比明显偏低，具有合理的快速增长空间。

我国周边和国际的安全形势迫使我国必须增加国防预算， 以应对日益复杂多变的国际环境。 与此同
时，军改完成以后，解放军有重塑武器装备和国防信息化装备的需求，形成了军委管总、战区主战、军
种主建的格局，这推动解放军由数量规模型向质量效能型转变，制导化弹药装备需求快速增加。

2）我国惯性导航技术将迎来快速发展期
我国的惯性导航技术已有近 60 年的历史，经历了从无到有、从弱到强、从落后到先进的发展历

程。 20世纪 50年代，我国成功研制了液浮陀螺；70年代，我国成功研制了平台式惯导系统；80 年代末
研制成功捷联式惯导系统；90 年代开始研制基于光纤、激光陀螺的惯性导航系统；2000 年后，我国也
逐步开始 MEMS陀螺及其惯导系统的研制工作。

惯性导航技术是军事领域最重要的核心通用技术之一， 惯性导航的发展水平直接影响了一个国
家武器装备的先进性。 考虑到我国惯性导航技术与英法美等国家仍然有较大差距，而该技术对提升我
国武器装备的先进性，实现精准的军事打击具有至关重要的作用，我国将会长期增加惯性导航技术的
研发力度。

3）惯性导航新需求不断涌现
目前军事领域仍是惯性导航行业的最主要应用领域，随着 MEMS技术的发展，惯导产品的成本逐

渐降低，惯性导航技术在民用领域也开始被广泛使用，包括大地测量、资源勘测、地球物理测量、海洋
探测、铁路、隧道乃至手机、VR/AR设备、可穿戴设备、工业和家用机器人、摄像机、儿童玩具等。受益于
各类飞行器数量的增加、对导航精度的要求提高以及部件的微小型化和低成本等因素，我国惯性导航
系统行业市场规模快速增长。 一方面在原有应用领域正呈现不断纵向深化的趋势；另一方面地下管线
测绘、室内外无缝导航、移动测量、地质灾害监测、消费电子等新兴应用领域不断涌现，横向扩张趋势
明显，中国惯性导航系统行业市场规模将不断增长。

3 公司主要会计数据和财务指标
3.1 近 3年的主要会计数据和财务指标
单位：元 币种：人民币

2023年 2022年 本年比上年
增减(%) 2021年

总资产 1,635,977,662.15 1,755,520,914.06 -6.81 587,787,449.57

归属于上市公司股东的
净资产 1,380,795,294.14 1,512,657,667.87 -8.72 260,486,616.00

营业收入 21,750,397.58 204,708,522.36 -89.37 318,224,149.56

扣除与主营业务无关的
业务收入和不具备商业
实质的收入后的营业收
入

21,449,512.61 204,703,805.38 -89.52 318,224,149.56

归属于上市公司股东的
净利润 -22,549,394.89 55,802,570.20 -140.41 73,072,776.73

归属于上市公司股东的
扣除非经常性损益的净
利润

-44,161,208.20 39,669,924.23 -211.32 72,373,622.21

经营活动产生的现金流
量净额 3,570,823.86 -36,322,557.18 不适用 -1,413,710.25

加权平均净资产收益率
（%） -1.53 4.65 减少 6.18个百分点 32.63

基本每股收益（元／股） -0.26 0.68 -138.24 1.11

稀释每股收益（元／股） -0.26 0.68 -138.24 1.11

研发投入占营业收入的
比例（%） 156.98 11.27 增加 145.71个百分点 6.49

3.2 报告期分季度的主要会计数据
单位：元币种：人民币

第一季度
（1-3月份）

第二季度
（4-6月份）

第三季度
（7-9月份）

第四季度
（10-12月份）

营业收入 8,269,302.52 424,778.76 5,696,371.63 7,359,944.67

归属于上市公司股东的
净利润 10,979,278.13 3,377,384.60 -9,872,719.89 -27,033,337.73

归属于上市公司股东的
扣除非经常性损益后的
净利润

-4,893,247.80 -7,324,991.82 -10,945,918.16 -20,997,050.42

经营活动产生的现金流
量净额 9,844,689.31 -2,230,599.23 -5,860,577.10 1,817,310.88

季度数据与已披露定期报告数据差异说明

□适用 √不适用

4 股东情况

4.1 普通股股东总数、 表决权恢复的优先股股东总数和持有特别表决权股份的股东总数及前 10

名股东情况

单位: 股

截至报告期末普通股股东总数(户) 8,808

年度报告披露日前上一月末的普通股股东总数(户) 8,733

截至报告期末表决权恢复的优先股股东总数（户） 0

年度报告披露日前上一月末表决权恢复的优先股股东总数
（户） 0

截至报告期末持有特别表决权股份的股东总数（户） 0

年度报告披露日前上一月末持有特别表决权股份的股东总数
（户） 0

前十名股东持股情况

股东名称
（全称）

报告期内
增减 期末持股数量 比例(%) 持有有限售条

件股份数量
包含转融通借
出股份的限售
股份数量

质押、标记或冻结情
况

股东
性质

股份
状态 数量

汪渤 20,675 8,996,674 10.22 8,975,999 8,975,999 无 0 境 内 自
然人

缪玲娟 0 7,267,765 8.26 7,267,765 7,267,765 无 0 境 内 自
然人

董明杰 10,502 7,216,149 8.20 7,205,647 7,205,647 无 0 境 外 自
然人

石永生 10,200 7,060,553 8.02 7,050,353 7,050,353 无 0 境 内 自
然人

沈军 10,109 7,060,462 8.02 7,050,353 7,050,353 无 0 境 内 自
然人

高志峰 10,100 7,013,865 7.97 7,003,765 7,003,765 无 0 境 内 自
然人

崔燕 0 6,926,118 7.87 6,926,118 6,926,118 无 0 境 内 自
然人

北京理工资产经营有限
公司 0 5,940,000 6.75 0 0 无 0 国 有 法

人

北京理工技术转移有限
公司 0 1,980,000 2.25 0 0 无 0 国 有 法

人

中国建设银行股份有限
公司－易方达国防军工混
合型证券投资基金

未知 1,620,218 1.84 0 0 无 0 其他

上述股东关联关系或一致行动的说明

前十大持股股东中汪渤、缪玲娟、董明杰、石永生、沈军、高志峰、崔燕
共同签署了《北京理工导航控制科技有限公司一致行动协议》，七人
系公司实际控制人； 北京理工技术转移有限公司为北京理工资产经
营有限公司全资子公司，存在股权控制关系；除此之外，公司未知其
他股东间是否存在关联关系或属于《上市公司收购管理办法》中规定
的一致行动人。

表决权恢复的优先股股东及持股数量的说明 无

存托凭证持有人情况
□适用 √不适用
截至报告期末表决权数量前十名股东情况表
□适用 √不适用
4.2 公司与控股股东之间的产权及控制关系的方框图
√适用 □不适用

4.3 公司与实际控制人之间的产权及控制关系的方框图
√适用 □不适用

4.4 报告期末公司优先股股东总数及前 10 名股东情况
□适用 √不适用
5 公司债券情况
□适用 √不适用
第三节 重要事项
1 公司应当根据重要性原则，披露报告期内公司经营情况的重大变化，以及报告期内发生的对公

司经营情况有重大影响和预计未来会有重大影响的事项。
2023 年度实现营业收入 2,175.04 万元，归属于上市公司股东的净利润-2,254.94 万元，归属于上

市公司股东的扣除非经常性损益之后的净利润为-4,416.12万元。
2 公司年度报告披露后存在退市风险警示或终止上市情形的， 应当披露导致退市风险警示或终

止上市情形的原因。
√适用 □不适用
公司 2023年年度实现归属于母公司所有者的净利润-2,254.94万元；实现归属于母公司所有者扣

除非经常性损益后的净利润-4,416.12万元；2023年年度实现营业收入 2,175.04万元。
公司经审计的扣除非经常性损益前后的净利润孰低者为负值， 且扣除与主营业务无关的业务收

入和不具备商业实质的收入后的营业收入低于 1 亿元，触及《上海证券交易所科创板股票上市规则》
第 12.4.2 条第一款第（一）项“最近一个会计年度经审计的扣除非经常性损益之前或者之后的净利润
为负值且营业收入低于 1亿元， 或者追溯重述后最近一个会计年度扣除非经常性损益之前或者之后
的净利润为负值且营业收入低于 1 亿元”规定的，上海证券交易所将在公司 2023 年年度报告披露后
对公司股票实施退市风险警示。
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北京理工导航控制科技股份有限公司
关于续聘会计师事务所的公告

本公司董事会及全体董事保证本公告内容不存在任何虚假记载、误导性陈述或者重大遗漏，并对
其内容的真实性、准确性和完整性依法承担法律责任。

重要内容提示：
● 拟聘任的会计师事务所名称： 信永中和会计师事务所（特殊普通合伙）（以下简称“信永中

和”）。
一、 拟聘任会计师事务所的基本情况
（一）机构信息
1、基本信息
名称：信永中和会计师事务所（特殊普通合伙）
成立日期：2012年 3月 2日
组织形式：特殊普通合伙企业
注册地址：北京市东城区朝阳门北大街 8号富华大厦 A座 8层
首席合伙人：谭小青先生
截至 2023年 12月 31日，信永中和合伙人（股东）245人，注册会计师 1656人。签署过证券服务业

务审计报告的注册会计师人数超过 660人。
信永中和 2022 年度业务收入为 39.35 亿元，其中，审计业务收入为 29.34 亿元，证券业务收入为

8.89 亿元。 2022 年度，信永中和上市公司年报审计项目 366 家，收费总额 4.62 亿元，涉及的主要行业
包括制造业，信息传输、软件和信息技术服务业，交通运输、仓储和邮政业，电力、热力、燃气及水生产
和供应业，批发和零售业，金融业，水利、环境和公共设施管理业、采矿业等。 公司同行业上市公司审计
客户家数为 237家。

2、投资者保护能力
信永中和已按照有关法律法规要求投保职业保险， 职业保险累计赔偿限额和职业风险基金之和

超过 2 亿元，职业风险基金计提或职业保险购买符合相关规定。除乐视网证券虚假陈述责任纠纷一案
之外，信永中和近三年无因执业行为在相关民事诉讼中承担民事责任的情况。

3、诚信记录
信永中和会计师事务所截至 2023年 12月 31日的近三年因执业行为受到刑事处罚 0 次、行政处

罚 1次、监督管理措施 12次、自律监管措施 2次和纪律处分 0次。35名从业人员近三年因执业行为受
到刑事处罚 0次、行政处罚 3次、监督管理措施 12次、自律监管措施 3次和纪律处分 1次。

（二）项目信息
1、基本信息
拟签字项目合伙人： 卫婵女士，2007 年获得中国注册会计师资质，2011 年开始从事上市公司审

计，2007年开始在信永中和执业，2023年开始为本公司提供审计服务，近三年签署和复核的上市公司
超过 5家。

拟担任质量复核合伙人：张昆女士，1999年获得中国注册会计师资质，2009 年开始从事上市公司
审计，1999年开始在信永中和执业，2024年开始为本公司提供审计服务，近三年签署和复核的上市公
司超过 10家。

拟签字注册会计师：马吉生先生，2021年获得中国注册会计师资质，2021 年开始从事上市公司审
计，2019年开始在信永中和执业，2023年开始为本公司提供审计服务，近三年签署上市公司 3家。

2、诚信记录
项目合伙人、签字注册会计师、项目质量控制复核人近三年无执业行为受到刑事处罚，无受到证

监会及其派出机构、行业主管部门的行政处罚、监督管理措施，无受到证券交易场所、行业协会等自律
组织的自律监管措施、纪律处分等情况。

3、独立性
信永中和及项目合伙人、签字注册会计师、项目质量控制复核人等从业人员不存在违反《中国注

册会计师职业道德守则》对独立性要求的情形。
4、审计收费
2024年度审计费用预计为 80万元，其中 70万元为财务审计费用，10万元为内控审计费用。 系按

照会计师事务所提供审计服务所需的专业技能、工作性质、承担的工作量，以所需工作人、预计工作日
数和每个工作人日收费标准确定。

同时，公司董事会提请股东大会授权董事长或公司经营管理层签署相关服务协议等事项。
二、拟续聘会计事务所履行的程序
（一）审计委员会的履职情况
公司董事会审计委员会于 2024年 4月 29日召开了第二届董事会审计委员会第五次会议， 审议

通过了《关于续聘公司 2024年度会计师事务所的议案》。
审计委员会就公司拟续聘会计师事务所的事项向公司管理层了解了具体情况， 查阅了拟聘会计

师事务所的相关资质等证明材料，对信永中和的专业胜任能力、投资者保护能力、独立性和诚信状况
等进行了充分了解和审查。信永中和具备证券、期货从业执业资格，能够满足公司审计工作的要求。同
意公司续聘会计师事务所的事项，并同意将该事项提交至公司第二届董事会第十次会议审议。

（二）董事会的审议和表决情况
公司于 2024年 4月 29日召开第二届董事会第十次会议，以 7 票同意、0 票反对、0 票弃权的表决

结果审议通过了《关于续聘公司 2024年度会计师事务所的议案》，同意公司继续聘请信永中和为公司
2024年度财务报告及内部控制审计机构，并将该议案提交公司 2023年年度股东大会审议。

（四）生效日期
本次聘任会计师事务所事项尚需提交公司 2023年年度股东大会审议，并自公司股东大会审议通

过之日起生效。
特此公告。
北京理工导航控制科技股份有限公司董
事会
2024年 4月 30日
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北京理工导航控制科技股份有限公司
关于使用部分超募资金永久

补充流动资金的公告
本公司董事会及全体董事保证本公告内容不存在任何虚假记载、误导性陈述或者重大遗漏，并对

其内容的真实性、准确性和完整性依法承担法律责任。
北京理工导航控制科技股份有限公司（以下简称“公司”或“理工导航”）于 2024 年 4 月 29 日召开

第二届董事会第十次会议、第二届监事会第九次会议，审议通过了《关于使用部分超募资金永久补充
流动资金的议案》，同意公司使用部分超额募集资金人民币 13,500.00 万元用于永久补充流动资金，监

事会对本事项发表了明确同意的意见， 保荐机构中国国际金融股份有限公司对本事项出具了无异议
的核查意见。 本议案尚需提交股东大会审议，现将有关事项公告如下：

一、募集资金基本情况
根据中国证券监督管理委员会于 2022年 1月 5日出具的《关于同意北京理工导航控制科技股份

有限公司首次公开发行股票注册的批复》（证监许可〔2022〕8 号），公司获准向社会公开发行人民币普
通股（A股）2,200万股，发行价格为人民币 65.21元/股，募集资金总额为 1,434,620,000.00元，扣除保荐
承销费用 148,462,000.00元后的余额 1,286,158,000.00元已于 2022年 3 月 14 日存入公司募集资金专
户。 上述募集资金到位情况业经信永中和会计师事务所（特殊普通合伙）审验，并于 2022年 3月 14日
出具了《验资报告》（XYZH/2022BJAG10053）。

公司依照规定对上述募集资金进行专户存储管理，并与保荐机构、存放募集资金的开户银行签署
了《募集资金专户存储三方监管协议》及《募集资金专户存储四方监管协议》。

二、募集资金的使用情况
根据公司《首次公开发行股票并在科创板上市招股说明书》披露的募集资金投资项目（以下简称

“募投项目”）及募集资金使用计划，募集资金使用计划如下：
单位：万元

序号 项目名称 实施主体 项目计划总投资 拟用募集资金金额

1 光纤陀螺仪生产建设项目 七星导航 28,748.25 28,200.00

2 惯性导航装置扩产建设项目 公司 8,006.01 8,006.01

3 研发中心建设项目 公司 7,350.64 7,350.64

4 补充流动资金 公司 20,000.00 20,000.00

合计 64,104.90 63,556.65

注：七星导航系公司之全资子公司北京七星恒盛导航科技有限公司。 上述募投项目及募集资金使
用情况具体内容详见公司同日在上海证券交易所网站（www.sse.com.cn）披露的《2023 年年度募集资金
存放与实际使用情况的专项报告》（公告编号：2024-039）。

三、本次使用超募资金永久补充流动资金的计划
在保证募投项目建设的资金需求和募集资金项目正常进行的前提下，为满足公司流动资金需求，

提高募集资金的使用效率，降低财务成本，进一步提升公司盈利能力，维护上市公司和股东的利益，根
据《上市公司监管指引第 2号———上市公司募集资金管理和使用的监管要求》《上海证券交易所科创
板上市公司自律监管指引第 1号———规范运作》和公司《募集资金管理制度》的相关规定，公司拟使用
部分超募资金永久补充流动资金，用于公司的生产经营，符合公司实际经营发展的需要，符合全体股
东的利益。

公司超募资金总额为 61,499.38万元，本次拟用于永久补充流动资金的金额为 13,500.00 万元，占
超募资金总额的比例为 21.95%。公司最近 12个月内累计使用超募资金永久补充流动资金的金额不超
过超募资金总额的 30%，未违反中国证券监督管理委员会、上海证券交易所关于上市公司募集资金使
用的有关规定。

四、相关承诺及说明
公司承诺每 12 个月内累计使用超募资金用于永久补充流动资金的金额将不超过超募资金总额

的 30%；本次使用超募资金永久补充流动资金不会影响公司募集资金投资计划正常进行；在补充流动
资金后的 12个月内不进行高风险投资以及为控股子公司以外的对象提供财务资助。

五、本事项履行的决策程序
2024年 4月 29日，公司召开的第二届董事会第十次会议、第二届监事会第九次会议审议通过了

《关于使用部分超募资金永久补充流动资金的议案》，同意使用超募资金人民币 13,500.00 万元用于永
久补充流动资金。 该事项尚需提交股东大会审议。

六、专项意见说明
（一）监事会意见
监事会认为：公司本次使用部分超募资金用于永久补充流动资金，有利于提高募集资金的使用效

率，降低财务成本，符合公司和全体股东的利益。 本次使用部分超募资金永久补充流动资金符合《上市
公司监管指引第 2号———上市公司募集资金管理和使用的监管要求》等法律、法规、规范性文件及《北
京理工导航控制科技股份有限公司章程》《募集资金管理制度》的相关规定。 本次使用部分超募资金永
久补充流动资金事项涉及的审议程序符合法律、行政法规、部门规章及其他规范性文件的规定，不存
在改变募集资金用途和损害股东利益的情形。

综上，监事会同意使用部分超募资金永久补充流动资金。
（二）保荐机构专项核查意见
经核查，保荐机构认为：理工导航使用部分超募资金用于永久补充流动资金，有助于提高募集资

金使用效率，降低财务成本，不会影响募集资金投资项目的正常进行，不存在改变募集资金投向和损
害股东利益的情形，且已经公司董事会、监事会审议批准，履行了必要的程序，尚需提交公司股东大会
审议。

公司使用部分超募资金用于永久补充流动资金事项的相关审议程序符合《上市公司监管指引第 2
号———上市公司募集资金管理和使用的监管要求》《上海证券交易所科创板上市公司自律监管指引第
1号———规范运作》《上海证券交易所科创板股票上市规则》等法律、法规、规范性文件及《募集资金管
理制度》等规定。 公司使用部分超募资金用于永久补充流动资金，有利于公司主营业务发展，有利于提
高募集资金的使用效率，符合公司和全体股东的利益。

综上，保荐机构对理工导航本次使用部分超募资金永久补充流动资金的事项无异议。
七、上网公告附件
《中国国际金融股份有限公司关于北京理工导航控制科技股份有限公司使用部分超募资金永久

补充流动资金之核査意见》
特此公告。
北京理工导航控制科技股份有限公司董事会
2024年 4月 30日
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北京理工导航控制科技股份有限公司关于
独立董事辞职暨补选公司独立董事的公告
本公司董事会及全体董事保证本公告内容不存在任何虚假记载、误导性陈述或者重大遗漏，并对

其内容的真实性、准确性和完整性依法承担法律责任。
一、关于独立董事辞职的情况说明
北京理工导航控制科技股份有限公司（以下简称“公司”）第二届董事会独立董事戴华先生因个人

原因于近日向公司董事会递交了辞职报告，申请辞去公司第二届董事会独立董事职务，同时辞去公司
第二届董事会薪酬与考核委员会主任委员职务、审计委员会委员职务、提名委员会委员职务，辞职后
将不再担任公司任何职务。

戴华先生辞职后，公司独立董事人数少于董事会成员人数的三分之一。 根据《中华人民共和国公
司法》（以下简称“《公司法》”）《上市公司独立董事管理办法》《上海证券交易所科创板上市公司自律监
管指引第 1 号———规范运作》以及《北京理工导航控制科技股份有限公司章程》（以下简称“《公司章
程》”）等相关规定，戴华先生的辞职报告将自公司股东大会选举产生新任独立董事后生效。 在此之前，
戴华先生将按照有关法律法规的规定继续履行独立董事及董事会各专门委员会委员的职责。 截至本
公告披露日，戴华先生未持有公司股份，亦不存在应当履行而未履行的承诺事项。 公司及董事会对戴
华先生在任职期间为公司所做出的贡献表示衷心感谢。

二、关于补选独立董事的情况说明
为保证公司董事会的规范运作，根据《公司法》《公司章程》等相关规定，经公司董事会提名委员会

进行任职资格审查后，公司于 2024 年 4 月 29 日召开第二届董事会第十次会议，审议通过了《关于补
选公司第二届董事会独立董事的议案》，董事会同意提名尹月女士（简历详见附件）为公司第二届董事
会独立董事候选人，若尹月女士被股东大会选举为独立董事，则由尹月女士担任第二届董事会薪酬与
考核委员会主任委员职务、审计委员会委员职务、提名委员会委员职务，任期自公司股东大会审议通
过之日起至本届董事会任期届满之日止。 尹月女士作为公司第二届董事会独立董事候选人，其任职资
格和独立性尚需上海证券交易所审核，并提交公司 2023年年度股东大会审议。

特此公告。
北京理工导航控制科技股份有限公司董事会
2024年 4月 30日
附件：尹月简历
尹月，女，1982年生，中国国籍，无境外永久居留权，北京大学经济学院金融学硕士学位、美国宾夕

法尼亚大学法学院硕士学位。 2005年 9月至今任北京市竞天公诚律师事务所合伙人。
截至本公告披露日，尹月女士未持有公司股份，与公司控股股东、实际控制人、持股 5%以上股东

及其他董事、监事、高级管理人员无关联关系；不存在《公司法》规定的不得担任公司的董事的情形；未
被中国证监会采取证券市场禁入措施；未被证券交易所公开认定为不适合担任上市公司董事、监事和
高级管理人员；未受过中国证监会行政处罚和证券交易所公开谴责或通报批评；没有因涉嫌犯罪被司
法机关立案侦查或者涉嫌违法违规被中国证监会立案调查等情形；经查询不属于“失信被执行人”。

证券代码：688282 证券简称：理工导航 公告编号：2024-038

北京理工导航控制科技股份有限公司
关于会计估计变更的公告

本公司董事会及全体董事保证本公告内容不存在任何虚假记载、误导性陈述或者重大遗漏，并对
其内容的真实性、准确性和完整性依法承担法律责任。

重要内容提示：
● 根据《企业会计准则第 28号———会计政策、会计估计变更和差错更正》和《企业会计准则第 39

号—公允价值计量》的相关规定，北京理工导航控制科技股份有限公司（以下简称“公司”）对持有苍穹
数码技术股份有限公司（以下简称“苍穹数码”）股权投资的公允价值估值技术进行变更，此次会计估
计变更采用未来适用法处理，无需对已披露财务报告进行追溯调整，对以往各年度财务状况和经营成
果不会产生影响。

● 会计估计变更对当期的影响情况： 本次会计估计变更后，2023 年度公允价值变动损益减少
713.11万元。

一、会计估计变更概述
为了更加客观、公允地反映公司财务状况和经营成果，基于市场环境和苍穹数码发展情况，公司

决定对苍穹数码股权投资的公允价值估值技术进行会计估计变更。
2024 年 4 月 29 日，公司召开第二届董事会第十次会议、第二届监事会第九次会议，审议通过了

《关于公司会计估计变更的议案》，本次会计估计变更事项无需提交公司股东大会审议。
二、会计估计变更具体情况及对公司的影响
（一）会计估计变更的主要内容
2022年 10月，公司认购苍穹数码定向发行股份，并根据管理金融资产的业务模式和合同现金流

量特征，将此项股权投资认定为“以公允价值计量且其变动计入当期损益的金融资产”，财务报表列示
于“其他非流动金融资产”科目。 其公允价值估值模型采取最近一轮外部投资者交易价确定。

根据《企业会计准则第 22号———金融工具确认和计量》，企业对权益工具的投资和与此类投资相
联系的合同应当以公允价值计量。

2023年 3月，公司以苍穹数码新一轮定向增发价格作为公允价值的最佳估计数，该项“以公允价
值计量且其变动计入当期损益的金融资产”公允价值增加 1,179.78 万元，并于 2023 年半年度报告中
进行了披露。

2023年 12月公司认为原估值模型与市场环境和苍穹数码的发展不符，调整为以最终回售权计算
的公允价值和最近一轮外部投资者交易价孰低的原则计量。

自投资日算起至 2023年 12月止，公司对苍穹数码的投资共计 14 个月，以回售权计算的该项“以
公允价值计量且其变动计入当期损益的金融资产”公允价值增加 466.67 万元，较 2023 年 3 月公允价
值减少 713.11万元。

（二）会计估计变更原因
根据公司与苍穹数码控股股东徐文中签订的《关于＜苍穹数码技术股份有限公司股份认购协议＞

之远期收购协议》（以下简称“远期收购协议”），若未来苍穹数码不能完成其《远期收购协议》中的约定
事项，徐文中将按公司已支付的增资认购款及相应利息回购公司所持有的苍穹数码股权。 2023 年末，
经公司审慎评估及分析，基于谨慎性原则，公司对苍穹数码的公允价值计量以回售权计算的公允价值
和最近一轮外部投资者交易价孰低的原则作为公允价值计量原则。

（三）会计估计变更对公司的影响
根据《企业会计准则第 39号—公允价值计量》相关规定，“企业变更估值技术及其应用方法的，应

当按照《企业会计准则第 28 号—会计政策、会计估计变更和差错更正》的规定作为会计估计变更处
理，并根据《企业会计准则第 39号—公允价值计量》的披露要求对估值技术及其应用方法的变更进行
披露，而不需要按照《企业会计准则第 28 号—会计政策、会计估计变更和差错更正》的规定对相关会
计估计变更进行披露。 ”公司对本次会计估计变更采用未来适用法处理，无需对公司已披露的财务报
表进行追溯调整，不会对公司以往年度的财务状况和经营成果产生影响。 本次会计估计变更后，2023
年度公允价值变动损益较半年报公允价值变动损益减少 713.11万元。

三、审计委员会、监事会和会计师事务所的结论性意见
（一）审计委员会意见
经核查，我们一致认为：公司本次会计估计变更符合《企业会计准则第 28 号———会计政策、会计

估计变更和差错更正》及《企业会计准则第 39 号—公允价值计量》的相关规定和公司实际经营情况，
变更后的会计估计符合财政部、中国证监会及上海证券交易所相关规则规定，能够准确反映公司的财
务状况和经营成果，符合公司及全体股东特别是中小股东合法利益。 本次会计估计变更的审议程序符
合《中华人民共和国公司法》等有关法律法规及《公司章程》的规定，我们一致同意该议案。

（二）监事会意见
本次会计估计变更符合《企业会计准则第 28 号———会计政策、会计估计变更和差错更正》及《企

业会计准则第 39 号—公允价值计量》的相关规定和公司实际经营情况，能更加客观真实地反映公司
的财务状况和经营成果，不存在损害公司股东特别是中小股东利益的情形；本次会计估计变更的审议
程序符合《中华人民共和国公司法》等有关法律法规及《公司章程》的规定。 监事会同意公司本次会计
估计变更。

（三）会计师事务所意见
信永中和会计师事务所（特殊普通合伙）认为，公司管理层编制的会计估计变更专项说明符合《企

业会计准则第 28号———会计政策、会计估计变更和差错更正》、《企业会计准则第 39 号—公允价值计
量》以及上海证券交易所《科创板上市公司自律监管指南第 3 号———日常信息披露》的相关规定，在所
有重大方面如实反映了公司的会计估计变更情况。

特此公告。
北京理工导航控制科技股份有限公司
董事会
2024年 4月 30日
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